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INSTALACJE ELEKTRYCZNE

1. Zakres robot objetych SST i kody CPV
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia roboét instalacji elektrycznych :

Wspolny stownik zamoéwie
Roboty
Kody CPV Opis pozyciji
Instalacje ELEKTRYCZNE 45311200-2 Roboty w zakresie instalacji
elektrycznych
Instalacje STUKTURALNE 453143200 L”Sta"’""a”'e okablowania
omputerowego

2. Materialy

Wszystkie materiaty zyte do budowy i przebudowy powinny speihivarunki okrglone w
odpowiednich normach przedmiotowych i posiadalpowiedni atest, a w przypadku braku normy
powinny odpowiadawarunkom technicznym wytwaorni lub innym umownymnakom.

3. Sprzt

Roboty elektroenergetyczne mpgby¢ wykonywane ¢cznie Ilub przy #@yciu sprztu
mechanicznego zaakceptowanego przez kierownikat.rdbr@y mechanicznym wykonywaniu robot
wykonawca powinien dysponowasprztem sprawnym technicznie, przewidzianym w KNR do
wykonywania tego typu robét.

4. Transport

Materiaty przewidziane do wykonania rob6t mdy¢ przewaone dowolnymirodkami transportu
z zachowaniem zasad kodeksu drogowego.

W czasie transportu, zatadunku i wyladunku orazadddvania aparatury elektrycznej ngle
przestrzega zalecé& wytworcow, a w szczegoldoi zabezpieczy transportowane uggdzenia przed
nadmiernymi drganiami i wstgami oraz przesuwaniem ¢siAparatug i urzadzenia ostrgnie
zatadowywa i zdejmowa, nie naraajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenie powlok.

5. Dostarczanie materiatéw

Dostawa materiatdw przeznaczonych dla robdt elektrych powinna nagpi¢ dopiero po
odpowiednim przygotowaniu pomieszazaagazynowych.

Pomieszczenia powinny byzamykane. Powinny tak zabezpiecZamateriaty od zewgtrznych
wplywow atmosferycznych, a w razie potrzeby ufiwdaé utrzymywania statej temperatury i
wilgotnosci.

Materiaty, wyroby i urzdzenia dla ktérych wymagagsiwiadectw jakdci , np. aparaty, kable,
urzadzenia prefabrykowane itp. Nale dostarczy wraz ze swiadectwami jakéci, kartami
gwarancyjnymi lub protokotami odbioru technicznedexzy odbiorze materiatdbw nalezwrécic uwag:
na zgodné¢ stanu fabrycznego z dowodami dostawy.

6. Wykonanie robot

6.1 Instalacje elektryczne pomieszczenie 040 w huil29" Politechniki Rzeszowskiej
Kod CPV-45311200-2
W zakres wyceny wchodavszelkie prace przygotowawcze, prace remontowmpodés i monta
urzadzen oraz instalaciji.




- Demonta rozdzielnicyzeliwnej Rz1, oraz opraw i istniggych instalacji elektrycznych w pom.
040 L29;

- Monta nowoprojektowanej rozdzielnicy natynkowej TB-1;

- Doprowadzenie przewodu uziemigggo PE z rozdzielnicy gtéwnej TG na parterze do
projektowanej rozdzielnicy TB-1;

- Monta instalacji gniazd wtykowych 230/400V z vagznikiem 0-1;

- Mont& instalacji dwietleniowej;

- Mont& instalacji zasilania wentylacj;

- Mont& instalacji komputerowych;

- Doprowadzenie sieci ethernet do pom. 040 L29;

7. Kontrola jakosci robét

Urzadzenia elektryczne, kable i przewody elektroenggete powinny posiadaatest fabryczny
lub $wiadectwo jakéci wydane przez producenta.

Kontrola i badania w trakcie rob6t powinny obejméwa

Sprawdzenie jakwi polaczer przewodow elektrycznych w puszkach, gniazdach faeanikach.
Sprawdzenie dziatania aparatury silnglmwej i sterowniczej, pomiary rezystancji izolaagibiornikow,
kabli i przewoddéw, pomiar skutecziud ochrony przeciwporaniowej, pomiar instalacji uziemigjej i
odgromowej.

8. Odbioér robot

Przy odbiorze robot powinny bylostarczone nagiujace dokumenty :

dokumentacja powykonawcza z naniesionymi zmianamiuzupetnieniami w trakcie
wykonywania robot

dziennik budowy

dokumenty uzasadnigje uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wiykeania robét
dokumenty dotycgce jakdci wbudowanych materiatow

protokoty czsciowych odbiorow poprzednich faz robot

protokoty i zawiadczenia z dokonanych préb pomamtaych

Swiadectwa jakéci wydane przez dostawcow ydzer i materiatow

instrukcje obstugi ukdzen i instalacji

Przy odbiorze kacowym naley sprawdzt :

zgodnd¢ wykonania z dokumentagijprojektowa oraz ewentualnymi zapisami w dzienniku
budowy dotyczacych zmian i odgpstw od dokumentacji projektowej

protokoty z odbioroéw agciowych i realizagj ich postanowig dotyczcych usungcia usterek,
aktualndci dokumentacji projektowej, czy wprowadzono wskigszmiany i uzupetnienia
udokumentowanie jakoi wykonanych robo6t odpowiednimi protokotami prélomezowych
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